ROBOTSKI POZICIONER

Znacilnosti

enostavna prikljucitev

Vsa potrebna strojna in programska oprema je
zagotovljena s strani AVP-ja. Prikljucitev se
izvede po sistemu PLUG & PLAY.

velika nosilnost

z nosilnostmi 300, 500 in 1000 kg pozicionerji
premikajo izdelke hitro in natan¢no

popolna koordinacija gibanja s Fanuc roboti

- vsi Fanuc roboti lahko obratujejo v
sodelovanju s pozicionerji

- tudi pri visokih hitrostih in pospeskih
zagotovljena popolna koordinacija gibanja med
pozicionerjem in robotom

- namestitev pozicionerjev je mozna v vseh
polozajih

pozicionerje lahko uporabljamo pri:

- oblo¢nem varjenju
Aplikacijski sistem - nanosu lepil in tesnil
- tockovnem varjenju
- nanosu povrSinskih snovi
- poliranju
- odstranjevanju robov
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1 — osni ROBOTSKI POZICIONER
nosilnosti 300 kg

Znacdilnosti in dimenzije
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Dimenzije 182 I 182 -
Znadilnosti Specifikacija 5 | i | 2-410H8
Obmodgja gibanja 740°( -370° ~ +370°) “ : IS
Maksimalna hitrost 160°/ s h
Maksimalna nosilnost 300 kg
Moment 2450 N-m
Pogon Elektri¢en servo pogon z AC servo motorjem
Teza 85 kg
. . Temperatura: 0~45°
P kol - -
R VlaZnost : 75% ali manj .
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Pozicioner
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1 — osni ROBOTSKI POZICIONER
nosilnosti 1.000 kg

Znacdilnosti in dimenzije
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Konektor - opcija

Dimenzije
Znacilnosti Specifikacija e e prhis
Obmocja gibanja 740°(-370° ~+370°) [ g
Maksimalna hitrost 120°/ s o it
Maksimalna nosilnost 1000 kg 1 g‘
Moment 1568 N'm 8 u,_|= ; >
Pogon Elektri¢en servo pogon z AC servo motorjem == I
Teza 280 kg
. . Temperatura: 0~45°
Pogoji okolja Vlaznost : 75% ali manj
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2 —osni ROBOTSKI POZICIONER

Znacdilnosti in dimenzije
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Znacilnosti Specifikacija . .
Kontrolni osi 2—osi (J1,J2) Dimencije
Obmocja J1 0s 270°(-135° ~ +135°)
gibanja 12 os 480°( -240° ~ +240°) o
Maksimalna J1 os 120°/ s 4424 S 3
hitrost J2 0s 190°/ s =F gﬁrfé’i”:ﬁi}x 4 b—
Maksimalna nosilnost 500 kg a2 | ‘T-HJ i o
J1 os 1764 N'm g [
Moment 12 05 686 N-m g g | IR }
Pogon Elektricen servo pogon z AC servo motorjem 38 = i ‘—‘—Ljr} P
Teza 295 kg i
Pogoji okolja Temperatura: 07450 . =
Vlaznost : 75% ali manj
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